B_BUSY

Target
Sequencer

# - Obertragung mehrerer Bytes

Machine
CMD = Disabled
CMD = Polling or
a) TIMEOUT b) WATCHDOG LinkPhyReset or Disabled
PowerOnReset TxCMD = Disable CMD = Sleeping
Ruhe 1. Auslisung Ruhe 1. Auslosung RxCMD = Disable
Ablauf des
Zeitintervalls
Palling Sleeping
See details in See details in
i Figure 15
abgelaufen Intervall abgelaufen %ﬂwrﬁsl ﬁlﬂmﬂsl
ERROR Configuration
angs- i See details in .
zustand (Config Failed) | Figure 16 {Config Failed)
J.[conrg OK)
LinkUp

TxCMD = Enable
RxCMD = Enable

RxMajorError or (Recovery OK)
LinkErrorl
Recovery
See details in
(Recovery Faled) Figure 17 (Recovery Falled)

An_Warte

Abweisen

Abb. Zustandsdiagramm digTel

Warte DTMF



Zustinde und Ereignisse:

Z1 — An_Warte: In diesem Zustand befindet sich der Mikrocontroller, sobald er
initialisiert wurde (Ausgangszustand).

Z2 — Warte DTMF: Der Controller wartet auf Signale vom DTMF und
entschliisselt die entsprechende gewéhlte Nummer. Im Horer A ist ein Freizeichen
(440 Hz) zu horen.

Z3 — Rufe_B: Der Mikrocontroller legt das Rufsignal (25 Hz) fir Telefon B auf die
Leitung. In Horer A ist auch das Rufsignal (440 Hz) zu horen.

Z4 — Abweisen: Es wird ein Besetztsignal (440 Hz) in Horer A erzeugt.

Z5 — Verbunden: Apparat A und Apparat B sind miteinander verbunden.

El — Off Hook A: Horer A wird abgenommen - OPA geht in den Zustand Aigh.
E2 —On_Hook A: Horer A wird aufgelegt >OPA geht in den Zustand /low.

E3 — Off Hook B: Horer B wird abgenommen ->OPB geht in den Zustand high.
E4 — On_Hook B: Horer B wird aufgelegt >OPB geht in den Zustand low.

E5 — DTMF _112: Gewihlte Nummer entspricht ,112°.

E6 — DTMF _Else: Jede andere gewéhlte Nummer aufler ,112°.

Ereignis <| o =) - o 0
2 g g ¥ |5 R
[=] o) @] I} [, [,
= s o = s
h[ ;:I a:.‘l !::| E E
Zustand 3 3 3 3 ~ ~
An Warte |Z2
Tl
Warte DTMF Z1 73 74
T2 T4 TS5
Rufe B Z1 Z5
T2 T3
Abweisen Z1
T2
Verbunden Z1 72
T2 T1

Abb. Zustandstabelle digTel

Ein Zustandsiibergang findet statt, wenn das entsprechende Ereignis (softwaretechnisch
entprellt) eintritt.



Start
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Reset

RESET
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@{MMN_LOOP

Einlesen:
vEvent

. ,| WARTE_DTMF
Ja

Nein
v State= o RUFE B
ZRUFE Ja »{ 2.0 =
Nein
v State= o ABWEISEN
BWEIS da o P

VERBUNDEN
Ja

Nein

AN_WARTE

LOOPENDE

| v State=v NextState |

OLDSTATE
4 7.0

LVRDREG:.=LOWNIB|

—




Stand_by

'y
DOORY) / ON() /
NoLight() Light()
DOOR() / L

NoLight() DOOR() /

Stopped MNoLight()

DOOR() / STOP()/
)

NoLight{

ROTATION() /

ROTATION() /
ROTATION() /

ROTATION() /

/— Transition description

E10 [(x == 0)] A 1B / [x = A1(] A2() D 31

DOOR() /
NoLight()

SOL{I’?& Destination
s State 1 State 2 state
Condition side Action side
A A
( N[ B
E1()[(x==0)]AIB/[x=A1()]A2() D *s1
If
the System is in state State_1 AND
the event E1 () occurs AND
the variable x equals 0 AND
the System is in state A AND
the System is NOT in state B
then
assign the return value from the action function A1 ()
to the variable x AND
execute the action function A2 () AND
force the System into state D AND
add the signal S1 to the signal queue AND
enter state State2




Action expressions

AL

( )\
[(x = A1()] A2() D AS1

Assignment —/

\7\— Signal

Action function State action
Action side
? 1
Action : ;
expression State action Signal
| | 0.r 0.1
. Action Force state Destination
Assignment function action state
State reaction

; ; ; 7 Internal
Entry reaction Exit reaction Do reaction Faaction
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