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Verpolschutz, frei nach

Verpolschutz
P Bob Pease.

Klemmenblock, 5,08 mm|——————— | Hier mit P-Kanal-FET.
. D S | V5V
+5v [O 1 | *
| Ql—=A— |
GND (O —‘ | G | C7
1 L | 100k | —— 50 uF
I R2 |
| |
N PWR 5V
330R
. }l >|—‘
RS LED1
Q2 Festspannung 3,3 V
LD1117 VCC
)
cs_| PWR 3,3V

COC— 10pF
100 n T 220R
— 1

R4 LED2
MP1 Masse-
Melpunkt
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2 > |4 H
A Y 3 4 :|
1 ||
|—' OE#
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U4
PC2 (RXCO)
RS232_RX e
® ©
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U5 SN65C3221

VCC VCC 4 o
* 15 vee GNDJ% V5V 3: 13
100n = ——100n 21, % g
Cl+ 3 C13 PS 4
C10 —— 100n V+ J_—J_l:l_ c 9
L 4
— &1 5 |1 v. L 100 D-Sub 9
[ C2+ ) n Extern
100n —_ cia
[ 6 -
cle C2- Anschliisse RS-232-Port wie
PE3 (TXEO) 110 0 5OUT }33 Universalgerat 12a.
RS232 RX 9 | rouT =
VCC 12 | FORCEON Herkémmliche Bestlckung von Tx []e| 3 it
T& FORCEOFF# Jé5 fUFdAgSChlLUB E_—Sdub 9pol. RX : 2 br
onrad-Steckverbinder
_EL En#  INvALID# 10— ¢ ) GND 1% 1 Sw

- Das ist nur ein Bestuckungshinweis fir
J15, kein eigener Steckverbinder. -
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