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GND ATmegal284

31 3+100n
H GND vcee |10 VCC
INTERNAL RESET# 9 | RESET# avee |30
INTERNAL CLOCK 13 32
= o A AREF 1C3 |c4 | C5
XTAL2 —l _J_ 1_
PORT_A7...0 0 20 pag ol poo |22 o PORT_CT7..0
1 39 23 1
5 28 PAl SDAPCL |5, 5
< 2| PA2 TCK PC2 |5¢ 3
A 36 PA3 TMS PC3 26 4
g S0 PA4 TDO PC4 |57 z
= 521 PAG TOSC1 PC6 |5 >
CORT BT PA7 TOSC2 PC7
B7... RX
2 11 pBO XCK/TO  RXOPDO |14 X
5 21 PB1TL TX0 PD1 [-2 =~
2 2| PB2 INT2 RX1INTO PD2 |72 o
PB30OCO TX1INT1PD3
1 5| PB3 OCC 18 PORT G4
5 6 OC1B PD4 g PORT G5
2 -1 PB5MOSI  OCIA PD5 [~ PORT GG
PB6 MISO ICP1 PD6
7 8 21 PORT G7
PB7 SCK OC2 PD7 —
MOSI_M Ul SVP-Platine 13a
MISO_M Hauptprozessor
SCK M Blatt 1 von 7
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GND ATmegal284

£ 31 3+100n
GND vce | 10 VCC
INTERNAL_RESET#
9 | RESET# avee |30
INTERNAL_CLOCK 13 32
_ XTAL1L
1 AREF [— ]C3 |C4 | C5
XTAL2 | — T

PORT_D7...0 0 20| pao 29 0 PORT _F7...0
7 29 SCLPCO |53 1
5 | PAL SDAPCL [, 5
2 351 PA2 TCK PC2 |55 3
7 36 | PA3 TMS PC3 | og 4
: 20| PA4 TDO PC4 |5 5
= 33| PAG TOSC1 PC6 [—5q =

PA7 TOSC2 PC7
PORT_E7...0
= 0 L pgo XCK/TO  RX0 PDO [2 B
1 2 15 RXI
1 5] PBLT1 TX0 PD1 -5 LED A
5 =1 PB2 INT2 RX1INTO PD2 [ LED B
y =] PB30OCO TXLINT1PD3[ g PORT GO
= | PB4 SS# OC1B PD4 |7g PORT G1
2 ° °{PB5MOSI  OCLA PD5 55 PORT G2
2 ® PB6 MISO ICP1 PD6 21 PORT G3
* 81 pPB7 SCK OC2 PD7 =

MOSI A U2 SVP-Platine 13a

MISO_A Hilfsprozessor

SCK A Blatt 2 von 7
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VCC

INTERNAL_RESET#

INTERNAL_CLOCK

JP3 Vee

® o—

MOSI_M

Steckverbinder abgewinkelt (90°).
An der Hinterkante der Leiterplatte.

MOSI A

R1
RESET 10k
@
— C2 4...16 MHz
1 L 10 n ‘{ D }_ 8
MISO M 1 , o

SCK_M 3 4
INTERNAL_RESET# . 5 6
MISO_A 1 )
SCK A 3 4
5 6

1

Programmieranschlisse

SVP-Platine 13a

Allgemeines
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PORT A0 =+ 32 A
PORT Al 31
PORT A2 30
PORT A3 29
PORT A4 28
PORT A5 21
PORT A6 26
PORT A7 25
PORT BO 24
PORT B1 23
PORT B2 22
PORT B3 21
PORT B4 20
PORT B5 19
PORT B6 18
PORT B7 L7
PORT CO 16
PORT C1 15
PORT C2 14
PORT C3 13
PORT C4 12
PORT C5 11
PORT C6 10
PORT C7 9
PORT 10 | 8
PORT 11 | /
PORT I3 | ©
PORT 14 | °
T™MS 4
TCK BP | 3
2
L 11
J1A

Nach rechts eingertickte SVP-Platine 13a

Signale werden hier nicht Steckverbinder Reihe A

genutzt. Blatt 4 von 7
Stand: 1.1 vom 11. 11. 13



—(32 B
J_ ° 31
VCC 30
’ 29
PORT FO 28
PORT F1 27
PORT F2 26
PORT F3 25
PORT F4 24
PORT F5 23
PORT F6 22
PORT F7 21
PORT GO 20
PORT G1 19
PORT G2 18
PORT G3 L7
PORT G4 16
PORT G5 15
PORT G6 14
PORT G7 13
~ PORT _H3 |12
PORT H4 |11
PORT H5 |10
PORT H6 | °
— 8
-
6
VCC >
4
3
2
F )
J1B

Nach rechts eingertickte SVP-Platine 13a

Signale werden hier nicht Steckverbinder Reihe B

genutzt. Blatt 5 von 7
Stand: 1.1 vom 11. 11. 13



— 32 C
J_ * 31
VCC |90
’ 29
PORT_DO 28
PORT D1 27
PORT D2 26
PORT D3 25
PORT_D4 24
PORT_D5 23
PORT D6 22
PORT D7 21
PORT_EO 20
PORT _E1 19
PORT E2 18
PORT_E3 17
PORT E4 16
PORT E5 15
PORT E6 14
PORT E7 13
PORT HO 12
PORT H1 11
PORT H2 |10
PORT H7 | ¥
PORT I2 | 8
TDI_BP 7
TDO 6
VCC 0
T 4
3
2
F )
J1C

Nach rechts eingertickte SVP-Platine 13a

Signale werden hier nicht Steckverbinder Reihe C
genutzt. Blatt 6 von 7
Stand: 1.1 vom 11. 11. 13



Jumper oder
Schiebeschalter DPST

wee e PORT_HO
* * o
RX PORT_H1
o O
VCC
3 Steckverbinder
| abgewinkelt (90°)
L ° 1
330R Alles an der Hinterkante der
LED A — 1+ Leiterplatte.
LED1 (2farb.)
LED_B

SVP-Platine 13a

Serielle Schnittstelle
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